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Descrizione

Description

Beschreibung

Descripcion

Designagéo

Le ralle della gamma
SolarTecno sono di-
sponibili in 2 serie: la
serie ST per inseguitori
e la serie PT per con-
centratori solari ed
eliostati. Ognuna ha 9
taglie disponibili per
pannelli da 3 a 165 m?.
Si affiancano a queste
le nuove ralle verticali:
3 taglie per ognuna
delle 2 serie ed anche
la nuova ralla doppia.
Tutte le ralle sono a-
zionate da motoridutto-
ri Transtecno sia in
corrente continua a
bassa tensione che in
corrente alternata

( trifase e monofase ).
Disponibili con encoder
dalla taglia 9 alla 25.

Caratteristiche
comuni

SolarTecno slewing
drives are available in
2 ranges: ST range for
solar trackers and PT
range for CPV, HCPV
and heliostat trackers.
9 sizes available for
each range to run
trackers from 3 m? up
to 165 m?. New vertical
slew drives ( 3 sizes
for each range ) and
new double slew drives
are available.
Transtecno AC (single
phase and three
phase) or DC low volt-
age gearmotors run all
slew drives.

Encoders are available
from size 9 up to size
25.

Common features

Die Schwenkantriebe SolarTec-
no sind in zwei Ausfiihrungen
erhdiltlich: Reihe ST fiir Son-
nennachfiihrsysteme und
Reihe PT fiir konzentrierte/
hochkonzentrierte Photovol-
taikanlagen (CPV/HCPV) und
Heliostate. Jede Reihe umfasst
neun Gréf3en fiir den Einsatz in
Nachfiihrsystemen von 3 m*
bis zu 165 m>. Neue Vertikal-
schwenkantriebe (drei Gréf3en
je Reihe) und neue doppelte
Schwenkantriebe sind erhdlt-
lich.

Die Schwenkantriebe werden
von Transtecno AC-(Ein- und
Dreiphasig) oder DC-
Niedersspannungs-
Getriebemotoren angetrie-
ben. Fiir die Gréf3en 9 bis 25
sind Encoder-
Inkrementalgeber erhdltlich.

Allgemeine
Merkmale

Las coronas de la gama
Solartecno estan
disponibles en 2 series: la
serie ST para seguidores
y la serie PT para
concentradores solares y
heliéstatos. Cada serie
incluye 9 tamafios para
paneles de 3 a 165 m?

A estas se anaden las
nuevas coronas
verticales, 3 tamafos en
cada serie, y la nueva
corona doble

Todas las coronas
funcionan con
motorreductores
Transtecno tanto de
corriente continua de baja
tensién como de corriente
alterna (trifasicos y
monofasicos).

De tamafio 9 a 25
disponibles con encoder

Caracteristicas
comunes

Os conjuntos para os
rastreadores solares da
gama SolarTecno estdo
disponiveis em 2 séries: a
série ST para rastreadores
e a série PT pra
concentradores solares e
heliostatos. Cada um tem 9
tamanhos disponiveis para
painéis de 3 a 165 n?.
Acompanham estes novos
conjuntos verticals: 3
tamanhos para cada um
das 2 séries e também o
novo conjunto duplo.
Todos os conjuntos para
rastreadores sdo acionados
por motoredutores
Transtecno tanto em
corrente continua de baixa
tensdo quanto em corrente
alternada (trifdsica e
monofasica).

Disponiveis com encoder
do tamanho taglia 9 ao 25

Caracteristicas
comuns

Caratteristiche comuni / Common features / Allgemeine Merkmale / Caracteristicas comunes / Caracteristicas comuns

Velocita max in uscita
Max Output speed
Max. Ausgangsgeschwindigkeit
Velocidad maxima en salida
Velocidade maxima de saida

Grado di protezione IP
Standard IP protection
Standard IP-Schutz
Grado de proteccion IP
Grau de protecgao IP

Lubrificazione
Lubrication
Schmierung
Lubricacion
Lubrificagao

Temperatura di utilizzo
Temperature range
Temperaturbereich

Temperatura de utilizacion

Temperatura de utilizacao

Irreversibilita
Self locking gear

Selbsthemmendes Getriebe

Irreversibilidad
Irreversibilidade

3 rpm

55

Grasso/Grease

-40°C / +80°C

SI/YES

Designazione

Classification

Klassifizierung

Clasificacion

Classificacdo

Ralla / Slewing Drive / Schwenkantrieb / Coronas de giro / Conjunto

ST 61 25 H R
Tipo Grandezza Rapporto Diametro entrata Predisposizione Encoder Entrata motore
Type Size Ratio Input Diameter Encoder ready Motor position
Typ Groflle Ubersetzung Eingangsdurchmesser Endcoder bereit Motorposition
Tipo Tamano Relacion de reduccion Diametro entrada Predisposicion encoder Entrada motor
Tipo Tamanho Reducéo Diametro de entrada Predisposigdo encoder Entrada do motor
ST/PT3 ST3
1 2 ST/PT5 None ST5
ST/PT7 ST7 R
ST Vedi tabelle Vedi tabelle
See tables See tables ST/PT9 ST9
PT Siehe Tabellen Siehe Tabellen ST/PT12 ST12 Motore lato destro
Vease tablas Vease tablas ST/PT14 H ST14 Motor on the right side
Ver tabela Ver tabela 25 ST/IPT17 ST17 Motor auf der rechten Seite
ST/PT21 ST21 Motor lado derecho
ST/PT25 ST25 Motor lado dereito




Sonnen

Inseguitori solari Solar Tracker Nachfiihrsysteme Seguidores solares  Rastreador Solar

0311

Ralle consigliate / Suggested slewing drive / Abmessungen Sonnen Nachfiihrsysteme
Coronas de giro recomendadas / Conjunto recomendado

Dimensioni pannello Ralla consigliata
Solar tracker dimension Suggested slewing drive
Vorgeschlagener Schwenkantrieb Abmessungen Sonnen Nachfiihrsysteme
Dimensiones panel Coronas de giro recomendadas
Demissdes painel Conjunto recomendado

[ m?]

3-6 ST3/PT3
7-10 ST5/PT5
11-17 ST7/PT7
18 - 30 ST9/PT9
31-45 ST12/PT12
46 - 60 ST14/PT14
61 -95 ST17/PT17

96 - 120 ST21/PT21
120 - 165 ST25/PT25

Nota: Prima di selezionare la ralla verificare le prestazioni indicate nella relativa sezione.

Note: Please check performances on the datasheet before selecting a slewing drive.

Hinweis: Uberpriifen Sie vor Auswahl eines Schwenkantriebs die Leistung auf dem Datenblatt.
Nota: Antes de seleccionar la corona de giro, verificar las prestaciones indicadas en la ficha técnica
Nota: Antes de selecionar o conjunto verificar as prestagoes indicada em sua relativa se¢éo.



Motorizzazioni Gearmotors Getriebemotoren Motorizaciones Motorizac4do

e Motoriduttori a vite senza fine in corrente
continua o alternata.

e AC and DC wormgearmotors.

e Wechsel- und
Gleichstromschneckengetriebemotoren

e Motorreductores sinfin-corona de
corriente continua o alterna

e Moto-redutor o a cora e rosca sem-fim
em corrente continua

e Motoriduttori a vite senza fine con pre-
coppia in corrente continua o alternata.

e AC and DC pre-stage gearmotors.

e  Wechsel- und Gleichstrom-
Stirnradschneckengetriebemotoren

e Motorreductores sinfin-corona con pre-
reduccion de corriente continua o
alterna

e Moto-redutor a cora e rosca sem-fim

com pré estagio em corrente continua
ou alternada

¢ Motoriduttori epicicloidali in corrente
continua o alternata.

e AC and DC planetary gearmotors.

e Wechsel- und
Gleichstromplanetengetriebemotoren

e Motorreductores planetarios de
corriente continua o alterna

e  Moto-redutor epicicloidal em corrente
continua ou alternada

_ Per vedere tutte le motorizzazioni disponibili visitate il nostro sito:

_ To see all gearmotors available please visit our website:

_ Besuchen Sie unsere Webseite fiir eine Ubersicht aller verfiigbaren Ge- http://www transtecno.com/
triebemotoren: en/products/stock/

_ Para ver todas las motorizaciones posibles visiten nuestra pagina web:

_ Para visualizar todas motoriza¢des disponiveis visitar o nosso site:
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Prestazioni

Performance

Leistung

Prestaciones

Prestagcbes

ST3-62-12R

PT3 -62 -12R

Prestazioni / Performance / Leistung / Prestaciones / Prestacées ST3-62-12R | PT3-62-12R
1 P Relacion de b
Rapporto Ratio Ubersetzung B iccion Redugdo 62
Coppia Nominal Nenndreh 1 I
B inale torque B ent Par nominal Torque nominal 400 Nm
Cop;_)ia Max torque > Par maximo | Torgue méximo 600 Nm
massima Drehmoment
Coppia di A Par de Torque de
stallo NG torque EEEEmoment mantenimiento inclinagdo 2,0 kNm
Momento Max tilting Max Par de vuelco )
ribaltante max moment Kippmoment maximo e forgue 1,1 kNm
Carico assiale | Max dynamic | Max dynamische Carga axial Carga axial 9.6 kN
dinamico max axial load Axiallast dinamica maxima | dindmica méaxima ’
Carico radiale Max dynamic Max dynamische Carga radial Carga radial 8.4 kN
dinamico max radial load Radiallast dinamica maxima | dinamica maxima ’
Carico assiale Static axial Statische Carga axial Carga axial 30 kN
statico load Axiallast estatica estatica
Carico radiale Static radial Statische Carga radial Carga radial 16.6 kN
statico load Radiallast estatica estatica ’
Rendimento Efficiency Wirkungsgrad Rendimiento Rendimento 30%
Gioco angolare Backlash Spiel Juego angular | Jogo angular <0,2° <0,08°
1100
Curva del momento ribaltante
o 850 Tilting moment chart
[ i Diagramm Kippmoment
G < = g _E Curva del momento de vuelco
T OE’ 0o TCJ 660 Curva do momento de inclinagdo
2o83, E —— :
9 EQLT Assicurarsi di rimanere al di sotto della curva
c 2879 440 - -
GE) = .le & € Please be sure to remain under this curve
a2
§ % Achten Sie darauf, unterhalb dieser Kurve zu
= 220 )
bleiben
g Asegurarse de estar bajo esta curva
0.0 6.0 12.0 18.0 24.0 30,0 Assegurar-se de restar abalxo da curva
kN
Carico assiale statico / Static axial Load / Statische Axiallast
Carga axial estatica / Carga axial estatica
5

0311




Dimensioni Dimensions GroRe

Dimensiones Dimensées

ST3-62 -12R
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Prestazioni

Performance

Leistung

Prestaciones

Prestagcbes

ST5-62-12R

PT5-62 - 12R

Prestazioni / Performance / Leistung / Prestaciones / Prestacées ST5-62-12R | PT5-62-12R
1 - Relacion de .
Rapporto Ratio Ubersetzung S ccion Redugdo 62
Coppia Nominal Nenndreh I ]
B inalo torque B ent Par nominal Torque nominal 600 Nm
foppia Max torque > Par maximo Torque maximo 900 Nm
massima i Drehmoment 9
Coppia di " Par de Torque de
stallo NG torque EERSmMoment mantenimiento inclinagdo 5,0 kNm
Momento Max tilting Max Par de vuelco .
ribaltante max moment Kippmoment maximo C torque 1,8 kNm
Carico assiale | Max dynamic | Max dynamische Carga axial Carga axial 13.8 kN
dinamico max axial load Axiallast dinamica maxima | dinamica maxima ’
Carico radiale Max dynamic Max dynamische Carga radial Carga radial 11.8 kN
dinamico max radial load Radiallast dinamica maxima | dinamica maxima ’
Carico assiale Static axial Statische Carga axial Carga axial 76 kN
statico load Axiallast estatica estatica
Carico radiale Static radial Statische Carga radial Carga radial 226 kN
statico load Radiallast estatica estatica ’
Rendimento Efficiency Wirkungsgrad Rendimiento Rendimento 30%
Gioco angolare Backlash Spiel Juego angular | Jogo angular <0,2° < 0,05°
1800 -
Curva del momento ribaltante
9 1500 Tlltlng morrlent chart
o s Diagramm Kippmoment
§ €~ 3 _E Curva del momento de vuelco
S GE’ é ° TC> 1200 Curva do momento de inclinacdo
0 =
20837 E [ Accictrarai di riraanare al di cafta della carva |
25 gg T = 900 Assicurarsi di rimanere al di sotto della curva
C o . .
g £ 5— & *GEJ Please be sure to remain under this curve
E<oa
§ g 600 Achten Sie darauf, unterhalb dieser Kurve zu
> .
200 bleiben
Asegurarse de estar bajo esta curva
0 ' ' ' ' ' o Assegurar-se de restar abaixo da curva
0,0 127 253 380 50,7 634 760
kN
Carico assiale statico / Static axial Load / Statische Axiallast
Carga axial estatica / Carga axial estatica
7




Dimensioni Dimensions GroRe Dimensiones Dimensées

ST5-62 -12R PT5-62-12R

Fixing dimensions
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P - =
T 5. O | u
r'/qj“\\{x o B R
“ < - : 9 °
= | @
@ ~° @ ]
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/ antirust protection
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|
EE { Jﬂh\f‘\\\x [ % 12kg
) ﬁﬁ%\\ J
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1 1 ' |
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Ingui’f \\n"] _1/8"
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Prestazioni

Performance

Leistung

Prestaciones Prestagcbes

ST7-73 -12R

PT7 -73 -12R

Prestazioni / Performance / Leistung / Prestaciones / Prestacées ST7-73-12R | PT7-73-12R
1 - Relacion de 3
Rapporto Ratio Ubersetzung B ccion Redugdo 73
Coppia Nominal Nenndreh I ]
B inalo torque B ent Par nominal | Torque nominal 1,0 kKNm
Copr_)ia Max torque e Par maximo | Torque méximo 1,3 kNm
massima Drehmoment ’
Coppia di " Par de Torque de
stallo NG torque EERSmMoment mantenimiento inclinagdo 10,4 kNm
Momento Max tilting Max Par de vuelco .
ribaltante max moment Kippmoment maximo < torque 13,5 kNm
Carico assiale | Max dynamic | Max dynamische Carga axial Carga axial 32 kN
dinamico max axial load Axiallast dinamica maxima | dinamica maxima
Carico radiale Max dynamic Max dynamische Carga radial Carga radial 28 kN
dinamico max radial load Radiallast dinamica maxima | dinamica maxima
Carico assiale Static axial Statische Carga axial Carga axial 133 kN
statico load Axiallast estatica estatica
Carico radiale Static radial Statische Carga radial Carga radial 53 kN
statico load Radiallast estatica estatica
Rendimento Efficiency Wirkungsgrad Rendimiento Rendimento 30%
Gioco angolare Backlash Spiel Juego angular | Jogo angular <0,2° < 0,05°
13,5 - .
Curva del momento ribaltante
Tilting moment chart
9 10,8 Diagramm Kippmoment
4?:-’. - o4 Curva del momento de vuelco
S S+ 8L Curva do momento de inclinacdo
52330 B -
2 g % 3 'E € Assicurarsi di rimanere al di sotto della curva
% o %% -8 E 5.4 Please be sure to remain under this curve
OS5 E
% EXa g Achten Sie darauf, unterhalb dieser Kurve zu
= § 27 1+—— — bleiben
Asegurarse de estar bajo esta curva
0,0 . : . .
' A rar-se de restar abaixo da curva
00 266 532 798 1064 1330 Ssegu
kN

Carico assiale statico / Static axial Load / Statische Axiallast
Carga axial estatica / Carga axial estatica



Dimensioni Dimensions GroRe Dimensiones Dimensées

ST7-73-12R PT7 -73 -12R
Fixing dimensions
- $237.5 —
" |
- | o
o B
' ed
-
|
. @145 - % 21 kg
n°10 - M12: n°s - M12 /n"E- 1/8" - Grease plugs
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o .
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N \\ \\ Jdd s
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“5""!/ ,Ef / 1
p — >
Inpu = :-)/ r
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Prestazioni

Performance

Leistung

Prestaciones

Prestagcbes

ST9-61-25H-R

PT9-61-25H-R

Prestazioni / Performance / Leistung / Prestaciones / Prestacbes |[S1EEHEEEIEN A B L B
1 - Relacion de 3
Rapporto Ratio Ubersetzung S ccion Redugdo 61
Coppia Nominal Nenndreh I ]
B inalo torque B ent Par nominal | Torque nominal 6,5 kNm
Copr_)ia Max torque e Par maximo | Torque méximo 7,3 kNm
massima Drehmoment ’
Coppia di " Par de Torque de
stallo NG torque EERSmMoment mantenimiento inclinagdo 38,7 kNm
Momento Max tilting Max Par de vuelco .
ribaltante max moment Kippmoment maximo C torque 33,9 kNm
Carico assiale | Max dynamic | Max dynamische Carga axial Carga axial 81 kN
dinamico max axial load Axiallast dinamica maxima | dindmica maxima
Carico radiale Max dynamic Max dynamische Carga radial Carga radial 71 kN
dinamico max radial load Radiallast dinamica maxima | dinamica maxima
Carico assiale Static axial Statische Carga axial Carga axial 338 kN
statico load Axiallast estatica estatica
Carico radiale Static radial Statische Carga radial Carga radial 135 kN
statico load Radiallast estatica estatica
Rendimento Efficiency Wirkungsgrad | Rendimiento Rendimento 40%
Gioco angolare Backlash Spiel Juego angular | Jogo angular <0,17° < 0,05°
33,8 ' Curva del momento ribaltante
Tilting moment chart
o 27.0 Diagramm Kippmoment
Q S, ’ Curva del momento de vuelco
§ -OC: =3 _E Curva do momento de inclinagdo
TEDT O 20,3 . o .
26E3 £E Assicurarsi di rimanere al di sotto della curva
o g EQTZ Please be sure to remain under this curve
seacox 135
g E S Achten Sie darauf, unterhalb dieser Kurve zu
S % bleiben
= 6,6
Asegurarse de estar bajo esta curva
0,0 ; , ; ; , Assegurar-se de restar abaixo da curva
0,0 67,6 1352 2028 2704  338,0
kN
Carico assiale statico / Static axial Load / Statische Axiallast
Carga axial estatica / Carga axial estatica
11
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Dimensioni Dimensions GroRe Dimensiones Dimensédes

ST9-61-25H-R PT9-61-25H-R

Fixing dimensions

1
N
N gl
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4.4

56,1

.

@ 204 _ % 49 kg

i

Inner ring
Encoder ready) antirust prcfecii:-mll
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M
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2321 172.5
Input dimensions Encoder Ready Fixing dimensions
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10 M |
P E 2o ==78
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-1 )| ] = 0 | 7 1
NSEY/ & 5 S N AY
= T 2 @‘ T N
~_| - wy N
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Prestazioni

Performance

Leistung

Prestaciones

Prestagcbes

ST12 -78 -

25H -R

Prestazioni / Performance / Leistung / Prestaciones / Prestacées

PT12-78 -25H -R

ST12-78-25H -R

PT12-78-25H-R

0311

1 - Relacion de .
Rapporto Ratio Ubersetzung B ccion Redugdo 78
Coppia Nominal Nenndreh I ]
B inalo torque B ent Par nominal | Torque nominal 7,5 kKNm
foppia Max torque > Par maximo Torque maximo 8,5 kNm
massima i Drehmoment / ’
Coppia di " Par de Torque de
stallo piolding torque [BHaltemoment mantenimiento inclinacdo 43 kNm
Momento Max tilting Max Par de vuelco .
ribaltante max moment Kippmoment maximo e orque 54,3 kNm
Carico assiale | Max dynamic | Max dynamische Carga axial Carga axial 114 kN
dinamico max axial load Axiallast dinamica maxima | dinamica maxima
Carico radiale Max dynamic Max dynamische Carga radial Carga radial 100 kN
dinamico max radial load Radiallast dinamica maxima | dinamica maxima
Carico assiale Static axial Statische Carga axial Carga axial 475 kN
statico load Axiallast estatica estatica
Carico radiale Static radial Statische Carga radial Carga radial 190 kN
statico load Radiallast estatica estatica
Rendimento Efficiency Wirkungsgrad | Rendimiento Rendimento 40%
Gioco angolare Backlash Spiel Juego angular | Jogo angular <0,17° <0,03°
5'4!3 i
| Curva del momento ribaltante
Tilting moment chart
Q 434 Diagramm Kippmoment
g - S Curva del momento de vuelco
S é % § TE; 126 Curva do momento de inclinacdo
® [ & - "
2 g % 3 'E € Assicurarsi di rimanere al di sotto della curva
e -_Eo0ovcZ . .
c 2 %'o o x| | 21,7 Please be sure to remain under this curve
SsS5E
% EXa g Achten Sie darauf, unterhalb dieser Kurve zu
= § 10,9 - bleiben
Asegurarse de estar bajo esta curva
0,0 == . ]
0,0 95,0 190,0 2850 3800 475.0 Assegurar-se de restar abaixo da curva
kN
Carico assiale statico / Static axial Load / Statische Axiallast
Carga axial estatica / Carga axial estatica
13




Dimensioni

Dimensions

GrofR3e

Dimensiones

Dimensdes

ST12-78 -25H -R

PT12-78 -25H -R

Fxing dimensions
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19 - M16 =
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|
285 2152
Input dimensions Fixing dimensions
$358
Mg |
NZRRZ —
i . i —a il
e 5 2 2 g 1| ik |ﬁ.
\\—% - > i 11/1\\{\6 H\j
. _# c - : »
o & E“*Q\\\' N
T +0,065 T '
™ | ©25+0,025 6 ®259 L IM16

0311



Prestazioni

Performance

Leistung

Prestaciones

Prestacoes

ST14 - 85 -

25H -R

Prestazioni / Performance / Leistung / Prestaciones / Prestacées

PT14 -85-25H -R

ST14-85-25H -R

PT14-85-25H-R

1 - Relacion de .
Rapporto Ratio Ubersetzung B ccion Redugdo 85
Coppia Nominal Nenndreh I ]
B inalo torque B ent Par nominal | Torque nominal 8,0 kNm
Copr_)ia Max torque e Par maximo | Torque méximo 10,0 kNm
massima Drehmoment ’
Coppia di " Par de Torque de
stallo piolding torque [BHaltemoment mantenimiento inclinacdo 48 kNm
Momento Max tilting Max Par de vuelco .
ribaltante max moment Kippmoment maximo C torque 67,8 kNm
Carico assiale | Max dynamic | Max dynamische Carga axial Carga axial 133 kN
dinamico max axial load Axiallast dinamica maxima | dindmica maxima
Carico radiale Max dynamic Max dynamische Carga radial Carga radial 117 kN
dinamico max radial load Radiallast dinamica maxima | dinamica maxima
Carico assiale Static axial Statische Carga axial Carga axial 555 kN
statico load Axiallast estatica estatica
Carico radiale Static radial Statische Carga radial Carga radial 229 kN
statico load Radiallast estatica estatica
Rendimento Efficiency Wirkungsgrad | Rendimiento Rendimento 40%
Gioco angolare Backlash Spiel Juego angular | Jogo angular <0,17° <0,03°
67,8 -
Curva del momento ribaltante
54,2 Tilting moment chart
S Diagramm Kippmoment
2
..:1:_.’ - > Curva del momento de vuelco
8SE 8 .c 40,7 - Curva do momento de inclinacdo
SEQ0DQ |
= g % 3 ° € 271 Assicurarsi di rimanere al di sotto della curva
8 o g% 2 E : Please be sure to remain under this curve
ES T
% EXa 8 13,6 - Achten Sie darauf, unterhalb dieser Kurve zu
= o ! ;
2 bleiben
0.0 Lk Asegurarse de estar bajo esta curva
0,0 1M11,0 2220 333.0 4440 5550 Assegurar-se de restar abaixo da curva
kN

15
0311

Carico assiale statico / Static axial Load / Statische Axiallast
Carga axial estatica / Carga axial estatica




Dimensioni Dimensions GrofR3e Dimensiones Dimensées
ST14-85-25H-R PT14 -85-25H -R
B B 4355 Fi:-dnfa dimensions
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Prestazioni

Performance

Leistung

Prestaciones

Prestacoes

ST17 -102 - 25H -R

Prestazioni / Performance / Leistung / Prestaciones / Prestacées

PT17 -102 - 25H - R

ST17-102-25H -R

PT17-102-25H-R

1 - Relacion de 3
Rapporto Ratio Ubersetzung S ccion Redugdo 102
Coppia Nominal Nenndreh I ]
B inale torque B ent Par nominal | Torque nominal 10,0 kNm
Copr_)ia Max torque e Par maximo | Torque méximo 13,0 kNm
massima Drehmoment ’
Coppia di " Par de Torque de
stallo NG torque EERSmMoment mantenimiento inclinagdo 72,3 kNm
Momento Max tilting Max Par de vuelco .
ribaltante max moment Kippmoment maximo C torque 135,6 kNm
Carico assiale | Max dynamic | Max dynamische Carga axial Carga axial 235 kN
dinamico max axial load Axiallast dinamica maxima | dindmica maxima
Carico radiale Max dynamic Max dynamische Carga radial Carga radial 205 kN
dinamico max radial load Radiallast dinamica maxima | dinamica maxima
Carico assiale Static axial Statische Carga axial Carga axial 970 kN
statico load Axiallast estatica estatica
Carico radiale Static radial Statische Carga radial Carga radial 390 kN
statico load Radiallast estatica estatica
Rendimento Efficiency Wirkungsgrad | Rendimiento Rendimento 40%
Gioco angolare Backlash Spiel Juego angular | Jogo angular <0,15° <0,03°
135,59 -
Curva del momento ribaltante
108,4 = Tilting moment chart
9 Diagramm Kippmoment
2
..:1:_.’ S Curva del momento de vuelco
IS g = g c 81,3 — Curva do momento de inclinagdo
TeETT S EEEES————..
£ g % 3 © € Assicurarsi di rimanere al di sotto della curva
o-co0ovZ 54,2 —3 ) .
=g 93 g X Please be sure to remain under this curve
ES T
% ExXa g 271 Achten Sie darauf, unterhalb dieser Kurve zu
= S ’ bleiben
00 B u Asegurarse de estar bajo esta curva
0,0 194,0 388,0 582,0 776,00  970,0 Assegurar-se de restar abalxo da curva

17
0311

kN

Carico assiale statico / Static axial Load / Statische Axiallast
Carga axial estatica / Carga axial estatica




Dimensioni Dimensions GroRe Dimensiones Dimensées
ST17 -102 -25H -R ~ PT17-102-25H -R
Fxing dimensions
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Prestazioni

Performance

Leistung

Prestaciones

Prestacoes

ST21-125-25H -R

Prestazioni / Performance / Leistung / Prestaciones / Prestacées

PT21-125-25H -R

ST21-125-25H -R

PT21-125-25H-R

1 - Relacion de 3
Rapporto Ratio Ubersetzung S ccion Redugdo 125
Coppia Nominal Nenndreh I ]
B inalo torque B ent Par nominal | Torque nominal 15,0 kNm
Copr_)ia Max torque e Par maximo | Torque méximo 18,0 kNm
massima Drehmoment ’
Coppia di " Par de Torque de
B allo Holding torque | Haltemoment | .~ . . o 105,8 kNm
Momento Max tilting Max Par de vuelco .
ribaltante max moment Kippmoment maximo C torque 203 kNm
Carico assiale | Max dynamic | Max dynamische Carga axial Carga axial 385 kN
dinamico max axial load Axiallast dinamica maxima | dindmica maxima
Carico radiale Max dynamic Max dynamische Carga radial Carga radial 335 kN
dinamico max radial load Radiallast dinamica maxima | dinamica maxima
Carico assiale Static axial Statische Carga axial Carga axial 1598 kN
statico load Axiallast estatica estatica
Carico radiale Static radial Statische Carga radial Carga radial 640 kN
statico load Radiallast estatica estatica
Rendimento Efficiency Wirkungsgrad | Rendimiento Rendimento 40%
Gioco angolare Backlash Spiel Juego angular | Jogo angular <0,15° <0,03°
203,0 -
Curva del momento ribaltante
1624 Tilting moment chart
o @ : 0 Diagramm Kippmoment
T « © Curva del momento de vuelco
© S+~ QO C = - =
= 0 c 0= 121.8 Curva do momento de inclinacdo
© £ O Q ]
QsESEE [ o 1
g £ g ;8 > Assicurarsi di rimanere al di sotto della curva
g _E’_&g 2 =l 812 Please be sure to remain under this curve
EE=EX o o
§ = S Achten Sie darauf, unterhalb dieser Kurve zu
@] .
= 40,6 bleiben
Asegurarse de estar bajo esta curva
il ' ' : ' j A de restar abaixo d.
0.0 3120 6240 9360 12480 15600 ssegurar-se de restar abaixo da curva
kN
Carico assiale statico / Static axial Load / Statische Axiallast
Carga axial estatica / Carga axial estatica
19
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Dimensioni Dimensions

Dimensiones Dimensobes

ST21-125-25H -R

PT21 -125-25H -R

Fixing dimensions
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Prestazioni

Performance

Leistung

Prestaciones

Prestacoes

ST25-150 -25H -R

Prestazioni / Performance / Leistung / Prestaciones / Prestacoes

Relacion de

PT25-150-25H -R

ST25-150-25H -R

PT25-150-25H-R

0311

Rapporto Ratio Ubersetzung B ccicn Reducdo 150
Coppia Nominal Nenndreh ] ]
B inale L. B ot Par nominal | Torque nominal 18,0 kNm
goppla Max torque Vi Par maximo | Torque maximo 20,0 kNm
massima Drehmoment ’
Coppia di A Par de Torque de
stallo Holding torque | Haltemoment | __  °. - B 20 158,3 kNm
Momento Max tilting Max Par de vuelco i
ribaltante max moment Kippmoment maximo Qe torque 271 kNm
Carico assiale | Max dynamic | Max dynamische Carga axial Carga axial 590 kN
dinamico max axial load Axiallast dinamica maxima | dindmica maxima
Carico radiale Max dynamic Max dynamische Carga radial Carga radial 470 kN
dinamico max radial load Radiallast dinamica maxima | dinamica maxima
Carico assiale Static axial Statische Carga axial Carga axial 2360 kN
statico load Axiallast estatica estatica
Carico radiale Static radial Statische Carga radial Carga radial 945 kN
statico load Radiallast estatica estatica
Rendimento Efficiency Wirkungsgrad | Rendimiento Rendimento 40%
Gioco angolare Backlash Spiel Juego angular | Jogo angular <0,15° <0,03°
271,0
Curva del momento ribaltante
o 216,8 Tilting moment chart
Qo w Diagramm Kippmoment
SE€E<o _E Curva del momento de vuelco
283G 162,6 Curva do momento de inclinagdo
8553 E  Acsicirors! dirimanere al i sole della ourva |
c E EodZ Assicurarsi di rimanere al di sotto della curva
€ 29T ox| | 1084 ) .
GE) = .le & € Please be sure to remain under this curve
§FXa
S % 549 Achten Sie darauf, unterhalb dieser Kurve zu
= ; bleiben
0.0 . Asegurarse de estar bajo esta curva
0,0 472,0 944,00 1416,0 1888,0 2360,0 Assegurar-se de restar abalxo da curva
kN
Carico assiale statico / Static axial Load / Statische Axiallast
Carga axial estatica / Carga axial estatica
21




Dimensioni Dimensions GroRe Dimensiones Dimensées

ST25-150-25H -R PT25-150-25H -R
G744 Fixing dimensicons
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Ralle verticali

Vertical slew drives

Vertikale Sonnen-
Nachfiihrsysteme

Coronas verticales

Conjunto vertical
rastreadores solares

Parallelamente alle
serie ST e PT si sono
sviluppate le 2 serie di
ralle verticali SVT e
SPT nelle 3 taglie 3, 7
e9.

Questa nuova tipologia
di ralle presenta le
stesse caratteristiche
delle ralle orizzontali,
permettendo per? |l
fissaggio in posizione

verticale.
Disponibili con encoder
sulla taglia 9.

Caratteristiche
comuni

Along with the ST and
PT range, 2 new verti-
cal slew drives ranges
have been developed.
The SVT and PVT
range are available in
sizes 3, 7 and 9.
These new ranges all
have the same fea-
tures as the horizontal
slew drives, but they
can be assembled in a
vertical position.
Encoders are available
for size 9.

Common features

Neben den neuen
Schwenkantrieb-Reihen
ST und PT wurden zwei
neue Vertikalschwenkan-
triebe-Reihen SVT und
PVT in den Gréf3en 3, 7
und 9 entwickelt. Die
vertikalen Antriebe verfii-
gen lber dieselben Eigen-
schaften wie die horizon-
talen Schwenkantriebe,
kénnen jedoch auch verti-
kal eingebaut werden.
Fiir die GréfSe 9 sind
Encoder-
Inkrementalgeber verfiig-
bar.

Allgemeine
Merkmale

En paralelo a la serie
STy PT, hemos
desarrollado 2 series
de coronas verticales
SVTySPTen3
tamafios: 3, 7y 9. Este
nuevo tipo de coronas
presentan las mismas
caracteristicas que las
coronas horizontales,
con posibilidad de
fijacién en posicion
vertical. Disponibles
con encoder en el
tamafio 9

Caracteristicas
comunes

Paralelamente as séries
ST e PT desenvolveram-
se as 2 séries de pratos
verticais SVT e SPT nos
3 tamanhos 3, 7 e 9.
Esta nova tipologia de
conjuntos para
rastreadores apresenta
as mesmas
caracteristicas dos
conjuntos horizontars,
permitindo a fixagdo na
posicdo vertical.
Disponiveis com encoder
no tamanho 9.

Caracteristicas
comuns

Caratteristiche comuni / Common features / Allgemeine Merkmale / Caracteristicas comunes / Caracteristicas comuns

Lubrificazione

Velocita max in uscita
Max Output speed
Max. Ausgangsgeschwindigkeit
Velocidad maxima en salida
Velocidade maxima de saida

Grado di protezione IP
Standard IP protection
Standard IP-Schutz
Grado de proteccion IP
Grau de protecao IP

Lubrication
Schmierung
Lubricacion
Lubrificacéo

Temperatura di utilizzo
Temperature range

Temperaturbereich
Temperatura de utilizacion
Temperatura de utilizacao

Irreversibilita
Self locking gear

Selbsthemmendes Getriebe
Irreversibilidad
Irreversibilidade

3 rpm

55

Grasso/Grease

-40°C / +80°C

SI/YES

Designazione

Classification

Klassifizierung

Clasificacion

Ralla / Slewing Drive / Schwenkantrieb / Coronas de giro / Conjunto

Classificacdo

SVT 7 73 12 R
Tipo Grandezza Rapporto Diametro entrata Predisposizione Encoder Entrata motore
Type Size Ratio Input Diameter Encoder ready Motor position
Typ GroRe Ubersetzung Eingangsdurchmesser Endcoder bereit Motorposition
Tipo Tamafio Relacion de reduccion Diametro entrada Predisposicion encoder Entrada motor
Tipo Tamanho Redugéo Diametro de entrada Predisposicdo encoder Entrada do motor
1 2 SVT/PVT3 SVT/PVT3
SVT/PVT7 None SVT/PVT7
SVT Vedi tabelle Vedi tabelle R
See tables See tables
PVT Siehe Tabellen Siehe Tabellen Motore lato destro
Vease tablas Vease tablas Motor on the right side
Ver tabela Ver tabela 25 SVT/PVTY H SVT/PT9 Motor auf der rechten Seite
Motor lado derecho
Motor lado dereito

- 24
0311




Motorizzazioni Gearmotors Getriebemotoren Motorizaciones Motorizacdo

e Motoriduttori a vite senza fine in corrente
continua o alternata.

e AC and DC wormgearmotors.

e Wechsel- und
Gleichstromschneckengetriebemotoren

e Motorreductores sinfin-corona de
corriente continua o alterna

e  Moto-redutor o a cora e rosca sem-fim
em corrente continua

e Motoriduttori a vite senza fine con pre-
coppia in corrente continua o alternata.

e AC and DC pre-stage gearmotors.

e Wechsel- und Gleichstrom-
Stirnradschneckengetriebemotoren

¢ Motorreductores sinfin-corona con pre-
reduccion de corriente continua o
alterna

e Moto-redutor a cora e rosca sem-fim

com pré estagio em corrente continua
ou alternada

¢ Motoriduttori epicicloidali in corrente
continua o alternata.

e AC and DC planetary gearmotors.

e Wechsel- und
Gleichstromplanetengetriebemotoren

e Motorreductores planetarios de
corriente continua o alterna

e  Moto-redutor epicicloidal em corrente
continua ou alternada

_ Per vedere tutte le motorizzazioni disponibili visitate il nostro sito:

_ To see all gearmotors available please visit our website:

_ Besuchen Sie unsere Webseite fiir eine Ubersicht aller verfiigbaren Ge- http://www transtecno.com/
triebemotoren: en/products/stock/

_ Para ver todas las motorizaciones posibles visiten nuestra pagina web:

_ Para visualizar todas motorizac6es disponiveis visitar 0 nosso site:

0311



Prestazioni

Performance

Leistung

Prestaciones

Prestagcbes

SVT3 - 62

Prestazioni / Performance / Leistung / Prestaciones / Prestagdes SVT3-62-12R

-12R

PVT3 -62 -12R

Carico assiale statico / Static axial Load / Statische Axiallast
Carga axial estatica / Carga axial estatica

26
0311

1 - Relacion de b
Rapporto Ratio Ubersetzung B iccion Redugdo 62
Coppia Nominal Nenndreh 1 I
B inale torque B ent Par nominal Torque nominal 200 Nm
goppia Max torque > Par maximo | Torgue méximo 400 Nm
massima Drehmoment
Coppia di A Par de Torque de
stallo NG torque EEEEmoment mantenimiento inclinagdo 2,0 kNm
Momento Max tilting Max Par de vuelco )
ribaltante max moment Kippmoment maximo e forgue 500 Nm
Carico assiale | Max dynamic | Max dynamische Carga axial Carga axial 9.6 kN
dinamico max axial load Axiallast dinamica maxima | dindmica méaxima ’
Carico radiale Max dynamic Max dynamische Carga radial Carga radial 8.4 kN
dinamico max radial load Radiallast dinamica maxima | dindmica méaxima ’
Carico assiale Static axial Statische Carga axial Carga axial 30 kN
statico load Axiallast estatica estatica
Carico radiale Static radial Statische Carga radial Carga radial 15 kN
statico load Radiallast estatica estatica
Rendimento Efficiency Wirkungsgrad Rendimiento Rendimento 30%
Gioco angolare Backlash Spiel Juego angular | Jogo angular <0,2° <0,08°
500,0
Curva del momento ribaltante
Tilting moment chart
- 400,0 Di .
Qo 8 iagramm Kippmoment
% 2._.028 Curva del momento de vuelco
= O € O = 5 o ~
TEQD 300.0 Curva do momento de inclinacdo
2o83, E Mper e o o
9 EQLT Assicurarsi di rimanere al di sotto della curva
S28°2° 2000 : :
GE) = .le & € ] Please be sure to remain under this curve
sk~ g ) )
S % Achten Sie darauf, unterhalb dieser Kurve zu
= 100,0 bleiben
Asegurarse de estar bajo esta curva
0,0 e—— |
0,0 3,0 6,0 9,0 12,0 15.0 Assegurar-se de restar abaixo da curva
kN

PVT3-62-12R




Dimensioni

Dimensions GroRe Dimensiones Dimensées
SVT3-62-12R PVT3 -62 - 12R
B 109
48.5 % 17 kg
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Prestazioni

Performance

Leistung

Prestaciones

Prestagcbes

SVT7 -73 -

Prestazioni / Performance / Leistung / Prestaciones / Prestagdes SVT7-73-12R

12R

PVT7 -73 -12R

PVT7-73-12R

1 - Relacion de b
Rapporto Ratio Ubersetzung B ccion Redugdo 73
Coppia Nominal Nenndreh 1 I
B inale torque B ent Par nominal Torque nominal 1000 Nm
Coppia Max N N .
B eima Max torque o ent Par maximo | Torgue méximo 1300 Nm
Coppia di A Par de Torque de
stallo NG torque EEEEmoment mantenimiento inclinagdo 10,4 kNm
Momento Max tilting Max Par de vuelco )
ribaltante max moment Kippmoment maximo R C torque 6,0 kNm
Carico assiale | Max dynamic | Max dynamische Carga axial Carga axial 32 kN
dinamico max axial load Axiallast dinamica maxima | dindmica maxima
Carico radiale Max dynamic Max dynamische Carga radial Carga radial 28 kN
dinamico max radial load Radiallast dinamica maxima | dinamica maxima
Carico assiale Static axial Statische Carga axial Carga axial 133 kN
statico load Axiallast estatica estatica
Carico radiale Static radial Statische Carga radial Carga radial 53 kN
statico load Radiallast estatica estatica
Rendimento Efficiency Wirkungsgrad Rendimiento Rendimento 30%
Gioco angolare Backlash Spiel Juego angular | Jogo angular <0,2° <0,05°
6000,0 -
Curva del momento ribaltante
Tilting moment chart
S | 48000 g e
Qo s, Diagramm Kippmoment
% 2._.028 Curva del momento de vuelco
= O € O = 5 o ~
T £ GE) ° 2 3600,0 Curva do momento de inclinacdo
2965, E [ Ao iemret 4 rirmrere ol o4t et dolle corom |
25 gg T = Assicurarsi di rimanere al di sotto della curva
[ (@) . .
GE) § .le & € 2400,0 Please be sure to remain under this curve
sFXa g
S % Achten Sie darauf, unterhalb dieser Kurve zu
= 12000 bleiben
Asegurarse de estar bajo esta curva
0,0 \
0,0 10,6 21,2 31,8 42,4 53,0 Assegurar-se de restar abaixo da curva
kN
Carico assiale statico / Static axial Load / Statische Axiallast
Carga axial estatica / Carga axial estatica
28
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Dimensioni Dimensions GrofR3e Dimensiones Dimensées

SVT7 -73-12R PVT7 -73 -12R

% 37 kg $237.5
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Prestazioni

Performance

Leistung

Prestaciones

Prestagcbes

SVT9 - 61

-25H -R

Prestazioni / Performance / Leistung / Prestaciones / Prestacées

PVT9 - 61 -25H -R

SVT9-61-25H -R

PVT9-61-25H-R

1 - Relacion de .
Rapporto Ratio Ubersetzung S ccion Redugdo 61
Coppia Nominal Nenndreh I ]
B inalo torque B ent Par nominal | Torque nominal 6,5 kNm
Copr_)ia Max torque e Par maximo | Torque méximo 7,3 kNm
massima Drehmoment ’
Coppia di " Par de Torque de
stallo piolding torque [BHaltemoment mantenimiento inclinacdo 31 kNm
Momento Max tilting Max Par de vuelco .
ribaltante max moment Kippmoment maximo R forgue 12 kNm
Carico assiale | Max dynamic | Max dynamische Carga axial Carga axial 64.8 kN
dinamico max axial load Axiallast dinamica maxima | dinamica maxima ’
Carico radiale Max dynamic Max dynamische Carga radial Carga radial 56.8 kN
dinamico max radial load Radiallast dinamica maxima | dinamica maxima ’
Carico assiale Static axial Statische Carga axial Carga axial 270 kN
statico load Axiallast estatica estatica
Carico radiale Static radial Statische Carga radial Carga radial 120 kN
statico load Radiallast estatica estatica
Rendimento Efficiency Wirkungsgrad | Rendimiento Rendimento 40%
Gioco angolare Backlash Spiel Juego angular | Jogo angular <0,17° < 0,05°
12,0 Curva del momento ribaltante
Tilting moment chart
Diagramm Kippmoment
o 9.6
o g Curva del momento de vuelco
‘g £.08 Curva do momento de inclinac&o
—= QO C O =
TEOD O 1 i . .
3 § g g £E he Assicurarsi di rimanere al di sotto della curva
—_ [0 [ . .
8 §, EsOZ Please be sure to remain under this curve
scagcooxl | 43
g E S Achten Sie darauf, unterhalb dieser Kurve zu
S % bleiben
= 2.4 -
Asegurarse de estar bajo esta curva
0.0 " ' Assegurar-se de restar abaixo da curva
0,0 24,0 48,0 2.0 96,0 120,0
kN
Carico radiale statico / Static radial Load / Statische Axiallast
Carga radial estatica / Carga radial estatica
30
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Dimensioni Dimensions GroRe Dimensiones Dimensédes

SVT9 -61-25H-R PVT9 -61-25H -R

- @316 -
2 @270
w >k . P222.5 _
56,1 . @175
i - |
Fixing
dimensions—=— !
n®2-1/8"
M I Grease plugs—._|
' n°8 - M14 /
-
_ Q |.+
= =) n°8 - M16—
< ' 108 K
_ Inner ring )
= ! antirust protection-
~0
~0
(]
Encoderready
| S_
:»al |
[ ! ! | - P | I : | -
| R li||J¥ i i
n°4- @205 | 190,5 _J L 254 -
231 B 294 _
- 322 _
Input dimensions Encoder Ready Fixing dimensions
12 ®»270
1 L s g M1 i
] ﬁl
 fda\ M e i I | W~t . el 7 : NT
A }/'; N 8 =2 K\‘ b1 Q7 2
~ |7/ —14 s N
| * o NSNS
T 40,065 4l 10,066
™ | _©¢25+0,025 46 @12 +0.015 24 ®175
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TRANSTECNO SDT-PDT

THE MODULAR GEARMOTOR







Ralle doppie

Double slew drives

Doppelte Sonnen-
Nachfiihrsysteme

Coronas dobles

Conjunto duplo
rastreadores solares

Dalla combinazione di
due ralle taglia 3 sono
nate le 2 nuove serie
SDT e PDT sia con
gioco standard che di
precisione.

Caratteristiche
comuni

The new SDT and PDT
range (standard back-
lash and low backlash)
has been created by
combining 2 size 3
slew drives together.

Common features

Die neuen Reihen SDT
und PDT (mit standard-
maRigem und geringem
Spiel) wurden durch eine
Kombination aus zwei
Antrieben der Grolie 3
entwickelt.

Allgemeine
Merkmale

Combinando dos
coronas tamano 3
hemos creado las 2
nuevas serie SDT y
PDT, con juego
estandar y de
precision.

Caracteristicas
comunes

Da combinagdo de dois
conjuntos para
rastreadores de tamanho 3
nasceram as 2 novas séries
SDT e PDT tanto com folga
padréo quanto de precisao.

Caracteristicas
comuns

Caratteristiche comuni / Common features / Allgemeine Merkmale / Caracteristicas comunes / Caracteristicas comuns

Velocita max in uscita
Max Output speed
Max. Ausgangsgeschwindigkeit
Velocidad maxima en salida
Velocidade maxima de saida

Grado di protezione IP
Standard IP protection
Standard IP-Schutz
Grado de proteccion IP
Grau de protecao IP

Lubrificazione
Lubrication
Schmierung
Lubricacion
Lubrificacao

Temperatura di utilizzo
Temperature range
Temperaturbereich

Temperatura de utilizacion

Temperatura de utilizagao

Irreversibilita
Self locking gear
Selbsthemmendes Getriebe
Irreversibilidad
Irreversibilidade

3 rpm

55

Grasso/Grease

-40°C / +80°C

SI/YES

Designazione

Classification

Klassifizierung

Clasificacion

Classificacdo

Ralla / Slewing Drive / Schwenkantrieb / Coronas de giro / Conjunto

SDT 3 62 12 R
Tipo Grandezza Rapporto Diametro entrata Predisposizione Encoder Entrata motore
Type Size Ratio Input Diameter Encoder ready Motor position
Typ GroRe Ubersetzung Eingangsdurchmesser Endcoder bereit Motorposition
Tipo Tamafio Relacion de reduccion Diametro entrada Predisposicion encoder Entrada motor
Tipo Tamanho Redugéo Diametro de entrada Predisposicdo encoder Entrada do motor
R
Vedi tabelle Vedi tabelle
S DT See tables See tables Motore lato _destr(.)
Siehe Tabellen |  Siehe Tabellen 12 SDE3 None SDE3 Motor on the right side
Motor auf der rechten Seite
PDT Vease tablas Vease tablas Motor lado derecho
Ver tabela Ver tabela Motor lado dereito
Motorizzazioni Gearmotors Getriebemotoren Motorizaciones Motorizac4o

o Motoriduttori epicicloidali in corrente

continua o alternata.

e AC and DC planetary gearmotors.

e Wechsel- und

Gleichstromplanetengetriebemotoren
e Motorreductores planetarios de
corriente continua o alterna
e Moto-redutor epicicloidal em
corrente continua ou alternada




Prestazioni

Performance

Leistung

Prestaciones

Prestagcbes

SDT3 - 62

Prestazioni / Performance / Leistung / Prestaciones / Prestagdes SDT3-62-12R

-12R

PDT3 -62 -12R

Carico assiale statico / Static axial Load / Statische Axiallast
Carga axial estatica / Carga axial estéatica

34
0311

1 P Relacion de b
Rapporto Ratio Ubersetzung B iccion Redugdo 62
Coppia Nominal Nenndreh 1 I
B inale torque B ent Par nominal Torque nominal 200 Nm
Coppia Max N N .
a Max torque Par maximo Torque maximo
massima g Drehmoment 4 400 Nm
Coppia di A Par de Torque de
stallo NG torque EEEEmoment mantenimiento inclinagdo 2,0 kNm
Momento Max tilting Max Par de vuelco )
ribaltante max moment Kippmoment maximo e forgue 500 Nm
Carico assiale | Max dynamic | Max dynamische Carga axial Carga axial 9.6 kN
dinamico max axial load Axiallast dinamica maxima | dindmica méaxima ’
Carico radiale Max dynamic Max dynamische Carga radial Carga radial 8.4 kN
dinamico max radial load Radiallast dinamica maxima | dindmica méaxima ’
Carico assiale Static axial Statische Carga axial Carga axial 30 kN
statico load Axiallast estatica estatica
Carico radiale Static radial Statische Carga radial Carga radial 15 kN
statico load Radiallast estatica estatica
Rendimento Efficiency Wirkungsgrad Rendimiento Rendimento 30%
Gioco angolare Backlash Spiel Juego angular | Jogo angular <0,2° <0,08°
500,0
Curva del momento ribaltante
Tilting moment chart
- 400,0 Di .
Qo 8 iagramm Kippmoment
% 2._.028 Curva del momento de vuelco
= O € O = 5 o ~
T £ GE) ° 2 300,0 Curva do momento de inclinacdo
2965, E [ Accim temrct i frmemers ol o et Aoltn corom |
25 gg T = Assicurarsi di rimanere al di sotto della curva
[ (@) . .
g £ S5t 200,0 Please be sure to remain under this curve
sFXa g
S % Achten Sie darauf, unterhalb dieser Kurve zu
= 100,0 bleiben
Asegurarse de estar bajo esta curva
0,0 e—— |
0,0 3,0 6,0 9,0 12,0 15.0 Assegurar-se de restar abaixo da curva
kN

PDT3-62-12R




Dimensioni Dimensions
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Dimensdes

SDT3 -62 -12R
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Input dimensions
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Encoder EMI 58

Encoder EMI 58

Encoder EMI 58

Encoder EMI 58

Encoder EMI 58

Parallelamente alla
scelta della ralla moto-
rizzata &€ necessario
prevedere un preciso
posizionamento
dellinseguitore solare.
L’encoder EMI 58 &
studiato per essere
assemblato diretta-
mente nell’ apposita
predisposizione di ogni
ralla.

Le caratteristiche prin-
cipali sono: risoluzione
fino a 2048 ppr; IP66;
resistenza alle vibra-
zioni e agli shock; tem-

Along with our wide
selection of gearmotor
slewing drives, you
also need to set the
solar tracker in a pre-
cise position.

The SolarTecno En-
coder EMI 58 has been
designed to fit directly
onto the slewing drive.
The main features are:
Resolution up to 2048
ppr; vibration and
shock resistant; work-
ing temperature range
from —25°C up to

Parallel zur Auswahl des
motorisierten Schwenkan-
triebes ist eine prazise
Positionierung des Solar
Trackers erforderlich.
Der Encoder SolarTecno
EMI58 wurde fiir den di-
rekten Einbau in die ent-
sprechende Anordnung
eines jeden Schwenkan-
triebes entwickelt.

Er bietet folgende Haupt-
merkmale: Auflésung bis
2048 Imp./Umdrehung;

En paralelo con la
eleccién de la corona de
giro y del motorreductor,
es necesario planear una
precisa colocacion del
seguidor solar

El encoder SolarTecno
EMI 58 se puede montar
directamente en la
predisposicion de la
corona de giro .

Las caracteristicas

principales son:
resolucién hasta 2048
ppr; IP66, resistencia a
vibraciones y choques,

Paralelamente na
escolha do suporte de
engate motorizado é
necessario prever uma
posicdo precisa do
seguidor solar.

O encoder SolarTecno é
estudado para ser
montado diretamente na
predisposicdo
apropriada de cada
suporte de engate.

As caracteristicas
principais sdo: resolugdo
ate 2048 ppr; 1P66;
resisténcia as vibragoes

i i - +100°C. Schutzart IP66; Vibrations-
fnegﬁttgrgadl_%qgo: @ und StoRBresistent, Be- temperatura de € aos choques;
+100°C. triebstemperatur zwischen ~ funcionamiento desde - temperatura de
—25° Cund +100° C. 25° hasta +100° . funcionamento de —-25°C
a +100°C.
EMI 58 ENCODER READY
Versione Standard Standardversion Version Versdo
standard version estandar padréo
_ Encoder incrementa- _ Magnetic incremental _ Magnetischer Inkre- _Encoder incremental _ Encoder por
le magnetico encoder mental-Encoder magnético incremento magnético
_ Risoluzione 500 ppr _ Resolution 500 ppr _ Aufldsung 500 Imp./ _Resolucién 500 ppr _ Resolugdo 500 ppr
_ Impu!so di zero _ Index channel Umdrehung _Impulso de cero _ Impulso de zero
_ Tensione di alimen- _ Supply voltage 5...28 _ Nullimpuls _Tensién de _ Tenséo de
tazione 5..28 Vdc Vdc , Versorgungsspannung  alimentacién 5-28Vdc alimentagdo 5...28 Vdc
__Intel_”facma elettronica _ Push-pull electroni- 5 28 Vdc _Circuito electrénico de _ Interface eletronica de
dlnggglta push-pull Cﬁlp%‘gp“t _ Elektronische Aus- salida tipo Push-Pull saida push-pull
_ Cavo di uscita _ SKINTOP wire length gangsschnittstelle Push-  _IP66 . P66 )
SKINTOP lunghezza 15m Pull _Cable de salida SKIN- _ Cabo de sa/da.
1,5m _1P66 TOP de 1,5m SKINTOP comprimento
1,5m
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Dimensioni

Dimensions

GroRe

Dimensiones

Dimensoées

Connessioni e colorazioni standard
Connections and standard colours
Anschliisse und Standardfarben

Conexiones y colaraciones estandar
Conexoes e coloragoes padrao

Funzione Colorazione cavo
Function Cable colours
825
94 0 Volt nero/black
+Vdc rosso / red
@ B8
Ch. A verde / green
Ch.B giallo / yellow
L
Q%\ Chz blu / blue
! J M~ Ch. A- marrone / brown
& B Ch. B- bianco / white
Ch. z- arancio / orange
= [
i L shield
I
N @
3.
@ 57 g6
Caratteristiche Electrical Elektronische Caracteristicas Caracteristicas
elettroniche features Eigenschaften electronicas eletronicas

_ Risoluzione fino a
2048 ppr

_ Tensione di
alimentazione 5Vdc;
8...24Vdc; 5...28Vdc

( non per line driver ).
_ Assorbimento a
Vuoto 100mA max.

_ Segnale A in anticipo
su B per rotazione
oraria vista albero.

_ Configurazione elet-
tronica di uscita:
push-pull o line driver.
_ Frequenza di utilizzo
205kHz.

_ Precisione +/- 0,35°
max

_ Compatibilita elettro-
magnetica

IEC 61000-6-2

IEC 61000-6-3

_ Resolution up to
2048 ppr

_ Supply voltage 5Vdc;
8...24Vdc; 5..28Vdc
('not for line driver).

_ No load input current
100mA max.

_ A signal in advance
on B signal for CW
rotation - shaft view.

_ Electronic output:
push-pull or line driver.
_ Working frequency
205kHz.

_ Precision +/-0.35°

max.

_ EMC: IEC 61000-6-2
IEC 61000-6-3

_ Auflésung bis 2048
Imp./Umdrehung

_ Versorgungsspannung 5
Vdc; 8...24 Vdc; 5...28
Vdc ( nicht fiir Line
Driver).

_ Verbrauch im Leerlauf
100 mA max.

_ Signal A'im Vorlauf auf
B bei Drehung im Uhrzei-
gersinn Ansicht Welle.

_ Elektronische Aus-
gangskonfiguration: Push
-Pull oder Line Driver.

_ Betriebsfrequenz 205
kHz.

_ Prazision +/- 0,35° max.
_ Elektromagnetische
Vertraglichkeit IEC 61000
-6-2; IEC 61000-6-3

_Resolucién hasta 2048
ppr

_Tensién de alimentacion
hasta 5Vdc; 8...24Vdc;
5...28vVdc (no para line
driver)

_Absorcién en vacio
100mA max.

_La sefial A adelanta la
sefial B cuando el eje gira
en sentido horario
_Circuito electronico de
salida tipo Push-Pull o
Line Driver

-Frecuencia 205kHz
_Precisién +/- 0,35° max
_Compatibilidad
electromagnética IEC
61000-6-2 ;

IEC 61000-6-3

_ Resolucédo até 2048 ppr
_ Tenséo de alimentacédo
5Vdc; 8...24Vdc;
5...28Vdc (n&o para line
driver ).

_ Absorcéo a vacuo
100mA max.

_ Sinal A em antecipacéo
no B para rotagéo horaria
vista arvore.

_ Configuracédo eletronica
de saida: push-pull ou
line driver.

_ Frequéncia de
utilizagdo 205kHz.

_ Precisdo +/- 0,35° méax
_ Compatibilidade eletro-
magnética IEC 61000-6-
2; IEC 61000-6-3
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